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As informacgdes aqui contidas sao propriedade de Universal Robots A/S e ndo devem ser reproduzidas no
seu todo ou parcialmente sem o consentimento por escrito de Universal Robots A/S. As informacgoes
contidas no presente documento estdo sujeitas a alteragées sem aviso prévio e ndo devem ser
consideradas como um compromisso da Universal Robots A/S. Este documento € analisado e revisto
periodicamente.

Universal Robots A/S nao assume quaisquer responsabilidades por erros ou omissdes no presente
documento.

Copyright © 2009-2025 por Universal Robots A/S.

O logotipo Universal Robots € uma marca proprietaria registada de Universal Robots A/S.
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UNIVERSAL ROBOTS 1. Responsabilidade e utilizag&o prevista

1. Responsabilidade e utilizacao prevista

1.1. Limitacao de Responsabilidade

Descri¢ao Qualquer informacéo fornecida neste manual ndo deve ser interpretada como uma
garantia, pela UR, de que o robé industrial ndo causara ferimentos ou danos, mesmo que
o robd industrial cumpra todas as instru¢des de seguranga e informacoes de utilizagao.

1.2. Finalidade

Descrigdo
LER MANUAL
A nao utilizagdo do robd segundo o fim a que se destina pode levar a

situagoes perigosas.

* Leia e siga as recomendacdes para a utilizacao prevista e as
especificagoes fornecidas no manual do utilizador.

Este produto destina-se apenas a ser utilizado com o controlador UR OEM, para o qual
ndo existem certificagdes. Consulte o manual do utilizador do modelo de rob6 aplicavel
para conhecer a Declaracao de Incorporagao (DOI).

é AVISO
Nao utilize este produto com controladores padrao UR, pois isso anulara
todas as certificacdes.

Os robds da Universal Robots sdo concebidos para utilizagao industrial, para
manuseamento de ferramentas/equipamentos finais e acessoérios, para processamento
ou transferéncia de componentes e produtos. Consulte as especificagdes do produto para
obter pormenores sobre as condigcdes em que o robd deve funcionar.

Todos os robds da UR estdo equipados com fungdes de seguranga, concebidas
propositadamente para permitir aplicagdes colaborativas, em que a aplicagédo do robd
funciona em conjunto com um humano. As configura¢des da fun¢ao de seguranga devem
ser definidas nos valores apropriados, conforme determinado pela avaliacdo de risco da
aplicacéo do robé.

Visto que este produto se destina a ser utilizado com o controlador UR OEM, n&o existem
certificagbes. Para utilizar as fungdes de seguranga UR, é necessario que a aplicagao
esteja em conformidade com a CEM. A conformidade com a CEM é fundamental para a
eficacia das func¢des de seguranga do UR.

As aplicagdes colaborativas destinam-se apenas a aplicagdes nao perigosas, em que a
aplicacdo completa, incluindo a ferramenta/efector final, a pega de trabalho, os obstaculos
e outras maquinas, é de baixo risco, determinado pela avaliagao de risco da aplicagcao
especifica.

Base-Mounted Range Extender,
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1. Responsabilidade e utilizag&o prevista UNIVERSAL ROBOTS

A

A

AVISO

A utilizagao de robés UR ou produtos UR fora das utilizagoes previstas pode
resultar em ferimentos, morte e/ou danos materiais. Nao utilizar o rob6 ou os
produtos UR para qualquer uma das utilizagbes e aplicagdes nao intencionais
abaixo indicadas:

* Utilizagdo médica, ou seja, utilizagbes relacionadas com doengas, lesdes
ou deficiéncias em seres humanos, incluindo os seguintes objetivos:

* Reabilitagao
* Avaliagéo
* Compensacdao ou alivio
* Diagnostico
* Tratamento
* Ciruargico
* Saude
* Préteses e outros auxilios para pessoas com deficiéncia fisica
* Qualquer utilizagao na proximidade de doentes
* Manuseio, elevagéo ou transporte de pessoas

* Qualquer aplicagao que exija o cumprimento de normas especificas de
higiene e/ou saneamento, como a proximidade ou o contacto direto com
produtos alimentares, bebidas, farmacéuticos e/ou cosméticos.

* A massa lubrificante para articulagées UR pode ser libertada para o
ar (vapor) ou pingar.

* Qualquer uso, ou qualquer aplicagao, que se desvie do uso pretendido,
especificagdes e certificagdes dos robés UR ou produtos UR.

* A utilizacao incorreta € proibida, pois pode resultar em morte, ferimentos
e/ou danos materiais

A UNIVERSAL ROBOTS RENUNCIA EXPRESSAMENTE A QUALQUER
GARANTIA EXPRESSA OU IMPLICITA DE ADEQUAGAO A QUALQUER
UTILIZAGAO ESPECIFICA.

AVISO

Nao modifique o robd. Nao modifique ou altere as tampas das extremidades da
e-Series. Uma modificagdo pode criar riscos imprevistos. Toda a desmontagem
e remontagem autorizadas devem ser feitas em um centro de servigco da UR, ou
podem ser feitas de acordo com a versao mais recente de todos os manuais de
servico relevantes por pessoas qualificadas.

Manual do utilizador

Base-Mounted Range Extender,

R 40m

Copyright © 2009-2025 por Universal Robots A/S. Todos os direitos reservados.



Copyright © 2009-2025 por Universal Robots A/S. Todos os direitos reservados.

UNIVERSAL ROBOTS 1. Responsabilidade e utilizag&o prevista

é AVISO
Deixar de considerar os riscos adicionais devido ao alcance, cargas uteis,
torques operacionais e velocidades associados a aplicacdo do robé pode
resultar em ferimentos ou morte.

* Aavaliagcao do risco da aplicacdo deve incluir os riscos associados ao
alcance, movimento, carga util e velocidade do robd, do efetor final e da
peca de trabalho da aplicagao.

Base-Mounted Range Extender,
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2. O seu produto
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2. O seu produto

Produto O extensor de alcance montado na base (40 m) € um acessoério utilizado para aumentar o
comprimento do cabo entre o rob6 e o controlador. Inclui um cabo de 40 metros
(alimentacao e comunicacao) e repetidores de sinal ativos - um na extremidade do robé e
outro na extremidade do controlador - para desempenho fiavel a longas distancias. Foi
concebido para controladores OEM em aplicagdes de soldadura em que é necessaria
maior separacgao entre o robd e o controlador.

O extensor de alcance montado na base (40 m) € compativel com UR3e, UR5e e UR7e.

O extensor de alcance montado na base consiste nos seguintes componentes:

1.
2.

6.

Cabo extensor de alcance, 40 metros.

Caixa do extensor de alcance, base do robd (com orificios de montagem e conector
para o brago do robd).

Caixa de extensao de alcance, CB (sem orificios de montagem e com cabo de
flange para ligagao com Caixa de controlo).

Conjunto de parafusos para montagem do UR3e. Consulte Montagem para
especificagoes e binarios.

Conjunto de parafusos para montagem de UR5e e UR7e. Consulte Montagem para
especificagoes e binarios.

Manual do utilizador

Este manual descreve todos os componentes. Este manual também deve ser utilizado se
adquiriu uma pega como componente Unico.

Manual do utilizador
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3. Especificacdes técnicas

Peso do cabo de 40 metros 14.7 kg.

Consumo de energia (média) C(I)!'lsulte 0 robd especifico Manual do
utilizador.

s o . Consulte o robé especifico Manual do

Consumo médio maximo de energia .
utilizador.

Classificagao de Corrente de Curto-Circuito | Consulte o rob6 especifico Manual do

(SCCR) utilizador.

Materiais Aluminio

Intervalo de temperatura ambiente 0-50 °C

Base-Mounted Range Extender, 14 Manual do utilizador
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4. Dimensoes das caixas extensoras de alcance

R
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4. Dimensoes das caixas extensoras de

alcance

Dimensdesda Todas as medidas estao em mm.
caixa

extensora de
alcance, base
do robo

Vista 1:
. 170 ,
E%]
Vista 2:

204,7 32,4

34,7 ,

De cima para baixo:

150

I
T

150

Manual do utilizador 15
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4. Dimensoes das caixas extensoras de alcance

DimensGes da Todas as medidas estao em mm.
caixa

extensora de

alcance, CB

Vista 1:

Vista 2:

400

De cima para baixo:

Base-Mounted Range Extender,
40m
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5. Segurancga
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5. Seguranca

Avisos

Configuragao
completa

@

il JUCHNS

AVISO

O extensor de alcance montado na base (40 m) s6 pode ser utilizado com
os bracos de rob6é UR3e, UR5e e UR7e.

AVISO

O extensor de alcance montado na base (40 m) s6 pode ser utilizado com
0 equipamento OEM Caixa de controlo.

AVISO
O sistema é compativel apenas com OEM CB 5.5 ou posterior.

AVISO

N&o prolongar o cabo de 40 metros com outras opgdes de cabo.

AVISO

Deve desligar o brago do robd antes de desligar o cabo.

Manual do utilizador
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UNIVERSAL ROBOTS 6. Tipos de mensagens de seguranca

0. Tipos de mensagens de seguranca

Descrigdo As mensagens de seguranca sao utilizadas para realgar informacgdes importantes. Leia
todas as mensagens para ajudar a garantir a seguranca e evitar ferimentos no pessoal e
danos no produto.

AVISO

Indica uma situagao perigosa que, se nao for evitada, pode resultar em
morte ou ferimentos graves.

AVISO: ELETRICIDADE

Indica uma situagao elétrica perigosa que, se nao for evitada, pode
resultar em morte ou ferimentos graves.

AVISO: SUPERFICIE QUENTE

Indica uma superficie quente perigosa onde podem ocorrer ferimentos
devido a proximidade com ou sem contacto.

CUIDADO

Indica uma situagéo perigosa que, se nao for evitada, pode resultar em
ferimentos.

> B B P

TERRA
Indica a ligacao a terra.

|||—

ATERRAMENTO DE PROTEGCAO
Indica a ligacao a terra de protecao.

AVISO
Indica o risco de danos no equipamento e/ou informacdes a registar.

LER MANUAL

Indica informacgdes mais detalhadas que devem ser consultadas no
manual.

S & ©®

Base-Mounted Range Extender,
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7. Adverténcias e Precaugoes Gerais UNIVERSAL ROBOTS

/. Adverténcias e Precaucoes Gerais

Descrigdo As seguintes mensagens de aviso podem ser repetidas, explicadas ou detalhadas em
secgoes subsequentes.

é AVISO
O nao cumprimento das praticas gerais de seguranca, listadas abaixo, pode
resultar em ferimentos ou morte.

* Verifique se o brago do robo e a ferramenta/acionador final estao
correta e firmemente aparafusados no lugar.

* Verifique se a aplicacao do robd tem espaco suficiente para funcionar
livremente.

* Verifique se o pessoal esta protegido durante a vida util da aplicagédo do
robd, incluindo transporte, instalagdo, comissionamento, programacgao/
ensino, operacao e uso, desmontagem e descarte.

* Verifique se os parametros de configuragcéo de seguranca do robé estao
definidos para proteger o pessoal, incluindo aqueles que podem estar
ao alcance da aplicagao do robd.

* Evite usar o rob0 se estiver danificado.

* Evite vestir roupas largas ou joias ao trabalhar com o rob6. Prenda o
cabelo comprido.

* Evite colocar os dedos atras da tampa interna da caixa de controlo.

* Informe os utilizadores de quaisquer situacdes perigosas e da protecao
fornecida, explique quaisquer limitagdes da protecao e os riscos
residuais.

* Informe os utilizadores da localizacdo do(s) botao(des) de paragem de
emergéncia e de como ativa-la em caso de emergéncia ou de situacao
anormal.

* Avise as pessoas para se manterem fora do alcance do robé, inclusive
quando a aplicacao do robd estiver prestes a iniciar.

* Esteja ciente da orientagdo do robd, para entender a dire¢do do
movimento ao usar o Teach Pendant.

* Cumpra os requisitos da norma ISO 10218-2.

* Garantir a conformidade com os requisitos EMC, conforme exigido na
série ISO 13849.

é AVISO
O manuseamento de ferramentas/efetores finais com arestas afiadas e/ou
pontos de aperto pode resultar em ferimentos.

* Certifique-se de que as ferramentas/acionadores finais ndo tém arestas
afiadas ou pontos de aperto.

* Poderao ser necessarias luvas e/ou 6culos de protecao.

Base-Mounted Range Extender,
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UNIVERSAL ROBOTS 7. Adverténcias e Precaugdes Gerais

ﬁ AVISO: SUPERFICIE QUENTE

O contacto prolongado com o calor gerado pelo brago do rob6 e pela Caixa de
Controlo, durante o funcionamento, pode provocar desconforto e ferimentos.

* Nao manuseie nem toque no robd durante o funcionamento ou
imediatamente apos o0 mesmo.

* Verifique a temperatura no ecra de registo antes de manusear ou tocar no
robo.

* Permita que o robd arrefeca, desligando-o e aguardando uma hora.

é CUIDADO
A nao realizagdo de uma avaliacao de riscos antes da integragao e do
funcionamento pode aumentar o risco de lesoes.

* Realize uma avaliagao dos riscos e reduza-os antes da operagao.

* Se a avaliacao de riscos o determinar, ndo entrar no raio de agao do robd
nem tocar na aplicacdo do robé durante o funcionamento. Instale a
protegéo.

* Leras informacgoes sobre a avaliagédo dos riscos.

é CUIDADO
A utilizagao do robd com magquinaria externa nao testada, ou numa aplicagéo
nao testada, pode aumentar o risco de ferimentos no pessoal.

* Teste todas as fungdes e o programa do robd separadamente.

* Leras informacgdes de colocagdo em funcionamento.

AVISO
Campos magnéticos muito fortes podem danificar o robé.

* Nao exponha o robd a campos magnéticos permanentes.

LER MANUAL
Verificar se todo o equipamento mecanico e elétrico esta instalado segundo as
especificagoes e avisos relevantes.

Base-Mounted Range Extender,

40m 20 Manual do utilizador



R
8. Integragéo e responsabilidade UNIVERSAL ROBOTS

3. Integracao e responsabilidade

Descrigdo

As informacgdes contidas neste manual ndo abrangem a concecéo, instalacao, integracao
e funcionamento de uma aplicagéo do robd, nem abrangem todos os equipamentos
periféricos que possam influenciar a seguranga da aplicagcéo do robd. A aplicagao do
robd deve ser concebida e instalada segundo os requisitos de seguranca estabelecidos
nas normas e regulamentos relevantes do pais onde o rob0 esta instalado.

A(s) pessoa(s) que integra(m) o robd UR é(sao) responsavel(eis) por garantir que os
regulamentos aplicaveis no pais em causa sao respeitados, e que quaisquer riscos na
aplicacao do rob6 sao adequadamente reduzidos. De forma nao exaustiva, estes seriam:

Garantir a conformidade com a EMC
Realizacdo de uma avaliagao dos risco para o sistema de rob6s completo

Interligacdo com outras maquinas e protecao adicional, se exigido pela avaliagdo
de riscos

Definir as definicdes de segurancga corretas no software

Garantir que as medidas de seguranc¢a ndo sdo modificadas
Validacao da concecéo, instalagao e integragéo da aplicagdo do robd
Especificar instrugdes de uso

Marcar a instalagao robé com sinais pertinentes e informacgao de contato do
integrador

Conservar toda a documentacgao, incluindo a avaliagado dos riscos da aplicacao, o
presente manual e a documentacao adicional relevante

Manual do utilizador
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9. Montagem

Descrigdo Consulte o seguinte para montar o extensor de alcance montado na base (40 m), a caixa
de controlo OEM e o brago do robé.

é AVISO
NAO utilize o cabo de 40 metros com controladores UR padréo, dado
que a utilizagao anula as certificagoes.

AVISO
N&o prolongar o cabo de 40 metros com outras opgdes de cabo.

AVISO
Desenrolar o cabo antes de o montar.

Ha uma etiqueta numa extremidade do cabo. Esta extremidade vai para
a caixa do extensor de alcance, do lado da Caixa de controlo.

AVISO

Se estiver a criar uma solucao de soldagem, a parte inferior da base do
robd do extensor de alcance deve ser isolada das correntes de
soldagem.

Fixagdo do Consulte o robd especifico Manual do utilizador para obter os valores de binario corretos
brago para fixar o brago do rob6 a base do robd do extensor de alcance.
Use os parafusos disponiveis para montar o robd:

* UR3e: quatro parafusos M6 x 30 mm de resisténcia 8,8. Apertar os parafusos M6
com um binario de 9 Nm.

* URS5e: quatro parafusos M8 x 30 mm de resisténcia 8,8. Apertar os parafusos M8
com um binario de 20 Nm.

* UR7e: quatro parafusos M8 x 30 mm de resisténcia 8,8. Apertar os parafusos M8
com um binario de 20 Nm.

* Utilize uma chave dinamomeétrica que possa atingir os valores especificados acima
para garantir um apertamento correto.

Base-Mounted Range Extender,
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9. Montagem
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Acoplamento
do cabo de 40
m cabo com
caixa de
controlo OEM

Acoplamento
do cabo de 40
m cabo com
brago de robd

AclOes apls a
montagem

1. Ligue a caixa do extensor de alcance (CB) diretamente a caixa de controlo OEM.

a. Garanta que torce e bloqueia a bragadeira do cabo na caixa do extensor de
alcance (lado CB) com o conetor na caixa de controlo OEM.

2. Ligar o cabo a caixa de extenséao de alcance, CB.

a. Hauma etiqueta numa extremidade do cabo. Esta extremidade vai para a
caixa do extensor de alcance (CB) na caixa de controlo OEM.

1. Prenda o brago do robé na Caixa do Extensor de Alcance, Base do Robé.

a. Utilize os parafusos da caixa para fixar o brago do rob6 a base do rob6 da
caixa do extensor de alcance.

* UR3e: quatro parafusos M6 x 30 mm, de resisténcia 8,8. Apertar os
parafusos M6 com um binario de 9 Nm.

* URDS5e: quatro parafusos M8 x 30 mm de resisténcia 8,8. Apertar os
parafusos M8 com um binario de 20 Nm.

* UR7e: quatro parafusos M8 x 30 mm de resisténcia 8,8. Apertar os
parafusos M8 com um binario de 20 Nm.

2. Fixe o cabo da flange do robd a base do robd da caixa do extensor de alcance.

3. Ligue o cabo de 40 m a base do robd da caixa de extenséao de alcance.

Depois de concluida a montagem, ha algumas ag¢des adicionais a realizar antes de poder
operar o conjunto do robd.

Consulte as seguintes seccoes do Manual do Utilizador do Rob6:
* Primeiro arranque
* Primeira utilizagao
* Eventos de emergéncia

* Transporte

Manual do utilizador
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10. Resolucao de problemas

Descrigdo Existem varias possibilidades de resolugao de problemas quando se adiciona o cabo de
40 m a instalagao do robd.

Consulte o robé Manual do utilizador para obter mais informagdes sobre a solugao de
problemas.

C347A5 Se encontrar este erro, o robd ndo consegue detetar todas as partes instaladas através
Sem extensor  do cabo ou das caixas extensoras.
de extremidade Este erro é provavelmente provocado por um erro no cabo de alimentagao ou de
distante comunicacao entre as duas caixas extensoras.

Verificar o cabo quanto a danos ou conectores soltos.

C262A17 O erro € acionado quando nao ha comunicagdo com 0s nos no braco.
Falha na O erro é ativado se o cabo do rob0 nao estiver ligado.
comunicacao Verificar os diferentes locais onde existe uma ligagao de cabo. Verificar se todos os

da articulagdo  conectores estédo corretamente fixados e bloqueados.
Faca uma sequéncia completa de reinicializagao.
Se areinicializagéo nao tiver resolvido o problema, contacte o fornecedor local de
servigos da Universal Robots para obter assisténcia.

C746A0 -> Existem quatro erros diferentes relacionados com o controlo da temperatura.

C746A3 Verifique se as caixas do extensor de alcance ndo estdo demasiado frias ou demasiado
Monitorizagéo quentes.

de Temperatura Deslocar as caixas extensoras, para que fiquem nos limites da temperatura ambiente.

C746A7 O cabo néo é reconhecido.
Cabo nao Verifique as suas ligagdes entre as caixas de extensao.
reconhecido Se o erro persistir, contacte o fornecedor de servigos local da Universal Robots para

obter assisténcia.

Base-Mounted Range Extender,
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1. Avaliacao de Risco

Descrigdo A avaliagao dos riscos € um requisito que deve ser feito para a aplicagao. A avaliagdo dos
riscos da aplicagao é da responsabilidade do integrador. O utilizador também pode ser o
integrador.

O rob6 é uma maquina parcialmente concluida e, como tal, a seguranca da aplicagdo do
robd depende da ferramenta/efetor final, dos obstaculos e de outras maquinas. A parte
que faz a integragéo deve utilizar as normas ISO 12100 e ISO 10218-2 para fazer a
avaliagao dos riscos. A especificacdo técnica ISO/TS 15066 pode fornecer orientagoes
adicionais para aplicagoes de colaboracao. A avaliagao de riscos deve considerar todas
as tarefas ao longo da vida util da aplicagao do robd, incluindo mas nao limitado a:

* Ensinar o rob6 durante a configuracéao e o desenvolvimento da aplicagéo do robd
* Resolugao de problemas e manutengao

* Funcionamento normal da aplicagcao do robo

Deve ser feita uma avaliagao de riscos antes da aplicacéo do robd ser ligada pela
primeira vez. A avaliagdo dos riscos € um processo iterativo. Depois de instalar
fisicamente o robd, verificar as ligagdes, e depois concluir a integragdo. Uma parte da
avaliacao de riscos consiste em determinar as definicdes da configuracdo de seguranca,
bem como a necessidade de paragens de emergéncia adicionais, e/ou outras medidas de
protecao necessarias para a aplicacao especifica do robd.
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Configuragcbes A identificacdo das definicdes corretas da configuragcao de seguranca € uma parte

de seguranga particularmente importante do desenvolvimento de aplicacbes de robés. O acesso nao
autorizado a configuracdo de seguranca deve ser impedido através da ativagéo e
definicao da protecgéo por palavra-passe.

é AVISO
A nao definicdo da protegao por palavra-passe pode resultar em
ferimentos ou morte, devido a alteragdes intencionais ou inadvertidas
das defini¢cdes de configuragao.

* Defina sempre a protecao por palavra-passe.

* Criar um programa para gerir as palavras-passe, para que o
acesso seja feito apenas por pessoas que compreendam o
efeito das alteragoes.

Algumas func¢des de seguranca sao propositadamente concebidas para aplicagoes de
robds de colaboracgéo. Estas sao configuraveis através das definicdes da configuragao
de seguranca. Sao utilizados para abordar os riscos identificados na avaliagao do risco
da aplicacao.

Os seguintes elementos limitam o robd e, como tal, podem afetar a transferéncia de
energia para uma pessoa através do bracgo do robd, da garra e da pecga de trabalho.

* Forcga e limitagao de poténcia: Utilizado para reduzir as forgas de aperto e
pressdes exercidas pelo rob6 no sentido do movimento em caso de colisbes
entre o robd e o operador.

* Limitagdo do momento: Utilizado para reduzir a alta energia transitoria e forgas
de impacto em caso de colisdes entre o robd e o operador, reduzindo a
velocidade do robé.

* Limitagdo de velocidade: usada para garantir que a velocidade ¢ inferior ao
limite configurado.

As seguintes definicdes de orientacao sdo utilizadas para evitar movimentos, e reduzir
a exposicao de pessoas a arestas vivas e saliéncias.

* Limitagdo da posi¢ao da articulagéo, do cotovelo e da ferramenta/efetor
final: Utilizada para reduzir os riscos associados a determinadas partes do
corpo: Evitar movimentos na direcéo da cabecga e do pescoco.

* Limitagdo da orientagdo da ferramenta/efetor final: Utilizado para reduzir os
riscos associados a determinadas areas e carateristicas da ferramenta/efetor
final e da pega de trabalho: Evitar que as arestas vivas sejam apontadas na
direcao do operador, virando as arestas vivas para dentro, na dire¢cdo do robd.
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Travar os riscos Algumas fungdes de seguranga sao concebidas propositadamente para qualquer

de desempenho aplicacao do rob6. Estas funcionalidades s&o configuraveis através das definicdes da
configuracéo de seguranca. Sao utilizados para abordar os riscos associados ao
desempenho de paragem da aplicagéo do robd.

Os seguintes limites limitam o tempo de paragem do robd e a distancia de paragem,
para garantir que a paragem ocorrera antes de atingir os limites configurados. Ambas
as defini¢cdes afetam automaticamente a velocidade do robd para garantir que o limite
nao é ultrapassado.

* Limite de tempo de paragem: Utilizada para limitar o tempo de paragem do
robo.

* Limite da distancia de paragem: Utilizada para limitar a distancia de paragem
do robd.

Se for utilizada qualquer uma das opgdes acima, nao é necessario fazer manualmente
testes periodicos de desempenho de paragem. O controlo de seguranga do robé faz
uma monitoriza¢do continua.

Se o rob0 estiver instalado numa aplicagao de robd em que os perigos néo possam ser
razoavelmente eliminados, ou se os riscos nao puderem ser suficientemente reduzidos através
da utilizacéo das fungées de seguranca incorporadas (ex: ao utilizar uma ferramenta/efetor final
perigoso ou um processo perigoso), € necessaria uma protecao.

é AVISO
A nao realizagdo de uma avaliagao dos riscos da aplicagdo pode aumentar os
riscos.

* Faca sempre uma avaliagao do risco da aplicacao, para riscos
previsiveis e utilizagcdes indevidas razoavelmente previsiveis.

No caso das aplicagbes em colaboracgéo, a avaliagcéo do risco inclui os
riscos previsiveis devidos a colisdes e a ma utilizagao razoavelmente
previsivel.

A avaliagdo de risco deve abordar:
* Gravidade dos danos
* Probabilidade de ocorréncia

* Possibilidade de evitar a situacao perigosa
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Perigos A Universal Robots identifica os seguintes riscos potenciais principais a serem
potenciais considerados pelo integrador. Outros perigos significativos poderao estar associados a
uma aplicacao robotica especifica.

* Penetragéo da pele por bordas e pontas afiadas da ferramenta/atuador ou no
conetor da ferramenta/atuador.

* Penetracéo da pele por arestas vivas e pontos afiados em obstaculos proximos.
* Contusao devido ao contacto.
* Entorse ou fratura éssea devido a impacto.

* Consequéncias devido a parafusos soltos que seguram o braco do robd ou a
ferramenta/atuador.

* Objetos que caem ou voam da ferramenta/efetor final, por exemplo, devido a ma
aderéncia ou interrupgao de corrente.

* Compreensao errada do que é controlado pelos botdes multiplos de paragem de
emergéncia.

* Definigao incorreta dos parametros de configuragdo de seguranca.

* Defini¢bes incorretas devido a alteragdes ndo autorizadas dos pardmetros de
configuragao de seguranca.
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12. Manutencao e Conserto

Descrigdo Qualquer trabalho de manutengao, inspegao e calibragéo deve ser feito em conformidade
com todas as instrugdes de seguranga deste manual, da UR Service Manual, e segundo
0s requisitos locais.

Os trabalhos de reparacao devem ser feitos pela Universal Robots. Os trabalhos de
reparacao podem ser feitos por pessoas formadas e designadas pelo cliente, desde que
sigam o Manual de Servico.

Seguranca O objetivo da manutencgao e da reparagao € garantir que o sistema continua a funcionar

para como previsto.

manutengao Ao trabalhar com um brago do robd ou uma caixa de controlo, é necessario respeitar os
procedimentos e avisos abaixo indicados.

é AVISO
O incumprimento de qualquer uma das praticas de segurancga abaixo
indicadas pode resultar em ferimentos.

* Desligue o cabo de alimentagéo principal da parte inferior da
Caixa de controlo para garantir que esta completamente sem
alimentacao. Desligue todas as fontes de energia ligadas ao
brago do rob6 ou a Caixa de controlo. Tome as precaugdes
necessarias para evitar que outras pessoas possam ligar o
sistema durante o periodo de reparacgao.

* Verifique a ligacao do terra antes de voltar a ligar o sistema.

* Cumpra as normas de descarga eletrostatica (ESD) quando as
pecas do braco do robd ou da Caixa de controlo estao

desmontadas.
* Evite a entrada de agua e p6 no brago do robd ou na Caixa de
controlo.
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Seguranca

para é AVISO

manutengao A falta de espaco para acomodar a Caixa de controlo com a porta

totalmente aberta pode provocar ferimentos.

* Deixe, pelo menos, 915 mm de espaco para permitir que a porta
da Caixa de controlo abra totalmente, garantindo acesso para
manutengao.

é AVISO: ELETRICIDADE
A desmontagem demasiado rapida da fonte de alimentagéo da Caixa de
controlo apés a desligar pode provocar ferimentos devido a riscos
elétricos.

* Evite desmontar a fonte de alimentagao dentro da Caixa de
controlo, dado que podem estar presentes tensoes elevadas (até
600 V) no interior destas fontes de alimentacao durante varias
horas apos a Caixa de controlo ter sido desligada.

Apbs a resolucao de problemas, a manutencgao e os trabalhos de reparac¢ao, garanta o
cumprimento dos requisitos de seguranga. Respeite a regulamentagéo nacional ou
regional em matéria de segurancga no trabalho. O funcionamento correto de todas as
definigbes das fungdes de seguranca deve também ser testado e validado.
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13. Descarte e Meio Ambiente

Descrigdo

Os robds da Universal Robots devem ser eliminados de acordo com as leis, regulamentos
€ normas nacionais aplicaveis. essa responsabilidade recai sobre o proprietario do robé.

Os robés UR sé&o produzidos em conformidade com a utilizacao restrita de substancias
perigosas para proteger o ambiente, tal como definido pela diretiva europeia RoHS
2011/65/UE. Se os robds (braco do robd, caixa de controlo, pendente de ensino) forem
devolvidos a Universal Robots Denmark, a eliminagao é organizada pela Universal
Robots A/S.

A taxa de eliminagao dos rob6s UR vendidos no mercado dinamarqués é paga
previamente ao sistema DPA pela Universal Robots A/S. Os importadores de paises
abrangidos pela Diretriz Europeia de REEE 2012/19/UE devem fazer sua propria
inscri¢cdo no registro nacional de REEE de seu pais. A taxa normalmente € menor que
1€/robd.

Pode encontrar uma lista dos registos nacionais aqui: https://www.ewrn.org/national-

registers.
Procurar por Conformidade Global aqui: https://www.universal-robots.com/download.

Manual do utilizador

Base-Mounted Range Extender,

31 40m

Copyright © 2009-2025 por Universal Robots A/S. Todos os direitos reservados.


https://www.ewrn.org/national-registers
https://www.ewrn.org/national-registers
https://www.universal-robots.com/download/certifications-and-declarations-e-series/global-compliance/

Copyright © 2009-2025 por Universal Robots A/S. Todos os direitos reservados.

UNIVERSAL ROBOTS 14. Declarations and Certificates (original)

14. Declarations and Certificates (original)

14.1. Declaration of Incorporation (original EN)

UNIVERSAL ROBOTS

EU Declaration of Incorporation (DOI) (in accordance with 2006/42/EC Annex Il B) original EN
Manufacturer: Person Authorized to Compile the Technical File:
Universal Robots A/S David Brandt
Energivej 51 Technology Officer, R&D
DK-5260 Odense S Denmark Universal Robots A/S, Energivej 51, DK-5260 Odense S

Description and Identification of the Partly-Completed Machine(s):

Product and | Industrial robot multi-purpose, multi-axis manipulator with an OEM control box & with or
Function: | without teach pendant (with or without 3PE). Function is determined by the completed machine

(robot application or cell with end-effector, intended use and application program).

Below cited documents and this declaration include:

Effective October 2020: Teach Pendants with 3-Position Enabling (3PE TP) & standard Teach Pendants.

Effective May 2021: UR10e specification improvement to 12.5kg maximum payload.

Model: | e-Series robots with either AC or DC OEM controllers, including the following:

UR3e OEM AC, UR5e OEM AC, UR7e OEM DC, UR10e OEM AC, UR12e OEM AC, UR16e OEM AC

UR3e OEM DC, UR5e OEM DC, UR7e OEM DC, UR10e OEM DC, UR12e OEM DC, UR16e OEM DC

Serial Number: | Starting XY 245000000 and higher

Factory Vay)g;r:t J q i ing, restarting at 0 each year
3=UR3e, 5=URb5e, 7= URT7e, 0= UR10e, 1=UR12e, 2= UR10e (12kg payload), 6 = UR16e

e-Series

Incorporation: | Universal Robots e-Series OEM robots (UR3e, UR5e, UR7e, UR10e, UR12e and UR16e) shall only
be put into service upon being integrated into a final complete machine (robot application or robot
cell), which conforms with the provisions of the Machinery Directive & other applicable Directives.

It is declared that the above products fulfil, for what is supplied, the following directives as detailed below:
When this partly completed machine is integrated and becomes a complete machine, the integrator is responsible
for the completed machine fulfilling all applicable Directives, applying the CE mark and providing the Declaration of

Conformity (DOC).
I. Machinery Directive The following essential requirements have been fulfilled:
2006/42/EC 1.1.2,1.1.3,115,1243,125,1.26,13.2,1.34,1.38.1,139,15.1,155,

1.5.10,1.7.2,1.7.4,4.1.2.3, 4.1.3, Annex VI.

It is declared that the relevant technical documentation has been compiled
in accordance with Part B of Annex VII of the Machinery Directive.

Il. Low-voltage Directive 2014/35/EU | Reference the LVD and the harmonized standards used below.

Reference to the harmonized standards used, as referred to in Article 7(2) of the MD & LV Directives and
Article 6 of the EMC Directive:

() ENISO 13732-1:2008, (1) (11) EN 60204-1:2018, () EN 60664-1:2007
as applicable as applicable () EN 61140:2002/ A1:2006

Reference to Other Technical Standards and Specifications Used:
(1) 1SO 9409-1:2004 (1) EN 60320-1:2021 IEC 61784-3:2010 [SIL2]

The manufacturer, or his authorised representative, shall transmit relevant information about the partly completed
machinery in response to a reasoned request by the national authorities.

Approval of full quality assurance system by the notified body Bureau Veritas: ISO 9001 certificate #DK015892
and I1SO 45001 certificate #DK015891.

Odense Denmark, 2 April 2025

Roberta Nelson Shea, Global Technical Compliance Officer

Universal Robots A/S, Energivej 51, DK-5260 Odense S, Denmark Phone +45 8993 8989 info@universal-robots.com
CVR-nr. 29 13 80 60 Fax +45 3879 8989 www.universal-robots.com
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15. Declaration of Incorporation

Traducgéao das instrugoes originais
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16. Certificacoes

Descrigdo

Certificagao

Certificacdo de
Terceiros pelos
Fornecedores

Certificagao
de Teste do
Fabricante

Declaragbes de
conformidade
com as diretivas
da UE

A certificacao de terceiros é voluntaria. No entanto, para fornecer o melhor servigco aos
integradores de robds, a Universal Robots opta por certificar os seus robds nos institutos

de testes reconhecidos listados abaixo.

Pode encontrar copias de todos os certificados no capitulo: Certificados.

o

CHINA
RoHS

Os robés Universal Robots e-Series estdo em
conformidade com os métodos de gestao de
CHINA RoHS para controlo da poluigao por
produtos de informatizagéo eletrénica.

Como informado pelos nossos fornecedores, as
paletes de transporte dos robds da Universal Robots
e-Series estdo em conformidade com os requisitos de

Ambiente ISMPM-15 dinamarqués para a produgao de material
de embalagem de madeira e estéo identificados de
acordo com esta norma.

Os robds Universal Robots e-Series sdo submetidos a
Universal procedimentos de testes internos e de fim de linha.
Robots Os processos de ensaio da UR sao submetidos a uma

revisdo e melhoria continuas.

Embora as diretivas da UE sejam relevantes para a Europa, alguns paises fora da
Europa reconhecem e/ou exigem declara¢des da UE. As diretivas europeias estao

disponiveis na homepage oficial: http://eur-lex.europa.eu.

De acordo com a Diretiva de Maquinas, os robds da Universal Robots sdo maquinas

parcialmente concluidas, e como tal a marca CE nao deve ser aposta.

Pode encontrar a Declaragao de Incorporagao (DOI) de acordo com a Diretiva de

Maquinas no capitulo: Declaragdes e Certificados.
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1/. Certificados

China
RoHS

Management Methods for Controlling Pollution

by Electronic Information Products
Product Declaration Table For Toxic or Hazardous Substances
R1EEAETYHEATEZRESEMRERS

PmdN:‘:\/ePa” Toxic and Hazardous Substances and Elements
A EEAEDRATE
2 | & [ 7 | smmx | ZA-FH
0 ) Hexavalent ; Polybrominated
Mercury | Cadmium ) Polybrominated | .
Lead (Pb) (He) (cd) Chromium biphenyls (PBB) diphenyl ethers
5 (Cr+6) . (PBDE)
UR Robots
HBA  BERS
UR3/UR5 /UR10/
UR3e / URSe /UR7e X 0] X 0O X X
UR10e/UR12e/
UR16e /UR15¢e/
UR20/ UR30

O: Indicates that this toxic or hazardous substance contained in all of the homogeneous materials for this part is below the limit
requirement in SJ/T11363-2006.
0: RRZBEBBEYREZE GBI RM RPN Z BI9TES)/T 11363-2006 W EHIREERIUT -
X: Indicates that this toxic or hazardous substance contained in at least one of the homogeneous materials used for this part is above
the limit requirement in SJ/T11363-2006.
X: RRZABEENREDEZBHHE—IIRMEIPHZ B ES)/T 11363-2006 W EHRBEK -
(WIS - RIBSEFRER N ERPIT X BB ARRE T — AR - )
Items below are wear-out items and therefore can have useful lives less than environmental use period:
THIMEZRERAMENNBRFESH UERTEARRSMN TR E Y ERNE:
Drives, Gaskets, Probes, Filters, Pins, Cables, Stiffener, Interfaces
BFIRThER, BB, 1FE, IR, BIE, 4148, AR, 0
Refer to product manual for detailed conditions of use.
FAERBERIERE AT

Universal Robots encourages that all Electronic Information Products be recycled but does not assume responsibility or liability.

Universal Robots 5% fif [E4& B & ¥ R FEFT B A8 15 2 7= M@, 1B Universal Robots A SESE X H

To the maximum extent permitted by law, Customer shall be solely responsible for complying with, and shall atherwise assume all liabilities that
may be imposed in connection with, any legal requirements adopted by any governmental authority related to the Management Methods for
Controlling Pollution by Electronic Information Products (Ministry of Information Industry Order #39) of the Peoples Republic of China otherwise
encouraging the recycle and use of electronic information products. Customer shall defend, indemnify and hold Universal Robots harmless from
any damage, claim or liability relating thereto. At the time Customer desires to dispose of the Products, Customer shall refer to and comply with
the specific waste management instructions and options set forth at www.universal-robots.com/about-universal-robots/social-responsibility and
www.teradyne.com/company/corporate-social-responsibility, as the same may be amended by Teradyne or Universal Robots.
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